Conférence
Scientifique

Membres :
Responsable
Responsables d’équipe
Référents

Equipe COMSEE

Responsables :

C. Blanc (Mcf)

C. Teuliére (Mcf)
Membres :

O. Ait Aider (Mcf)

A. Albouy-Kissi (Mcf)
B. Albouy-Kissi (Mcf)
T. Chateau (Pr)

F. Chausse (Mcf-HDR)
M. Chevaldonné (Mcf)
M. Dhome (DR-CNRS)
M. Lhuilier (CR-CNRS)
E. Royer (Mcf)

F. Marmoiton (IR)

Axe ISPR

Image, Systemes de Perception, Robotique

Responsable : L. Adouane

Assistante
V. Chaudron

Comité d'axe

Membres :

Référents technigues

Challenge ENVI*

- Volet matériel :
S. Alizon (IE)

- Volet logiciel :
L. Malaterre (IE)

Responsables d’équipe

Equipe DREAM

Responsable :

F. Berry (Pr)
Membres :

J. Serot (Pr)

A. Landrault (Mcf)
Associé:

M. Pelcat (Mcf-HDR)

Equipe MACCS

Responsables :

Y. Mezouar (Pr)

L. Adouane (Mcf-HDR)
Membres :

J.A. Corrales Ramon (Mcf)
S. Lengagne (Mcf)

E. Ozgur (Mcf)

B. Thuilot (Mcf)

Y. Ratao (Al)

L. Lequievre (IE)

*  Exploration et Navigation pour Véhicules Intelligents (ENVI) : véhicules routiers et urbains
** Manipulation Robotisée et Systéme de Perception dans l'usine du futur (MRSP)

Référents

- Communication : F. Berry
- Séminaires : C. Teuliére
- Challenge ENVI* :

R. Aufrére / T. Chateau

- Challenge MRSP** :

Y. Mezouar

Equipe PERSYST

Responsables :

R. Aufrére (Mcf)

P. Checchin (Pr)
Membres :

R. Chapuis (Pr)

L. Trassoudaine (Pr)
L. Malaterre (IE)




